
D-08

K

G

G

45°

SECTION A-A

單軸機器人

  LMK60(D)型号尺寸

30

82
51

6

7

7

最大行程

100

9
15.5

30.5
59

18.5

A

A

30
42

30
60

15 3.
1

22

0.
5

44
.5

4-M3×0.5P×8 DP.

轨道长度L2 (mm)

220

270

50

370 50

470

50

60 25

310

110

210 135

-

235 100

100

200

4

100

2

2

3

2

2

2

4

1.8

3

2.4

3.6

单位（mm）

全长L1 (mm)
最大行程 (mm)

A1滑座 A2滑座
G (mm) K (mm) n

重量 (kg)

A1滑座 A2滑座

150

200

300

400

m

-

2.7

3.3

600

500 570

670

410

510 435

335

-

50

50

100

200

6

5

6

3

4.2

1.5

-

4.6

3.9

4-M5×0.8P×8 DP.

2-M2.6×0.45P×3 DP.

2×2-M3x0.5Px8 DP.

24

(m-1)×K

59
.6

(n-1)×100

L1

L2

+0
.0

3
+0

Ø
28

44
.5

P.C.D Ø40
 

4-M4x0.7Px8 DP.
 

30°

30
°

45
°

V

2×m-M2.6x0.45Px4 DP.

15×1.5 DP.

2×n- Ø9.5×4.7 DP.
  +Ø5.5 THRU

15
23

33

Ø
8h

7



D-09

30°

30
°

SECTION A-A

轨道长度L2 (mm)

220

270

50

370 50

470

50

60 25

310

110

210 135

-

235 100

100

200

4

100

2

2

3

2

2

2

4

2.1

3.3

2.7

3.9

单位（mm）

全长L1 (mm)
最大行程 (mm)

A1滑座 A2滑座
G (mm) K (mm) n

重量 (kg)

A1滑座 A2滑座

150

200

300

400

m

-

3

3.6

600

500 570

670

410

510 435

335

-

50

50

100

200

6

5

6

3

4.6

1.7

-

5

4.2

單軸機器人

  LMK60(D)含护盖型号尺寸

G

4-M4×0.7Px8 DP.

0.
5

44
.5

64
74
86

48
23

30
60

15

2×m-M2.6×0.45P×4 DP.

47
23

15

A

A

3.
1

P.C.D Ø40
 

4-M3x0.5Px8 DP.
 

8
30
54

4-M5×0.8P×8 DP.

59
.6

K
G

2×2-M2.6×0.45P×6 DP.

(m-1)×K

15.5
9

30.5
59

18.5

+0
.0

3
+0

Ø
28

V

最大行程

1002×n- Ø9.5×4.7 DP.
  +Ø5.5 THRU

(n-1)×100

L1
L2

45
°

45
°

Ø
8h

7



16
.5

33

马连座F0  

马达连接法兰F1   

马达连接法兰F2   

转接固定座H0   

马达连接法兰F4   

马达连接法兰F3   

马达连接法兰F5   

转接固定座法兰H1   

4- Ø6x4 DP.
  +Ø3.4 THRU（反面沉孔）

單軸機器人

9
15.5

59
18.5 30.5

+0
.0

3
+0

Ø
28

P.C.D.40
4-M4×0.7P×8 DP.

59.6

30
°

45
°

45°30°

23
44

.5

0.
5

4-M3×0.5P8 DP.

10

3.59
15.5

59
18.5 30.5

Ø
26

.5
+0

.0
5

+0
Ø

30

0.
5

23
44

.5

P.C.D.46
4-M4×0.7P×10 DP.

45°
45°

42

10

3.59
15.5

59
18.5 30.5

15
1618

9

Ø
30

h8

33
59.6

4xM4x0.7Px15DP.

0.
523

44
.5

3
9

15.5

59
18.5 30.5

Ø
26

.5
+0

.0
5

+0
Ø

36

50

4-M5×0.8P×10 DP.

50
60

Ø
26

.5
+0

.0
5

+0
Ø

30

P.C.D.45
4-M3×0.5P×10 DP.

45°
45°

0.
5

23
44

.5

42

10

39
15.5

59
18.5 30.5

Ø
26

.5 +0
.0

8
+0

.0
3

Ø
38

.1

47
.1

4

4-M4×0.7P×10 DP.

47.14
57.7

8

9
15.5

59
18.5 30.5

+0
.0

5
+0

Ø
22

31
59.6

15
.5 31 43

0.
5

23
44

.5

15
1618

9

Ø
30

.4
h8

27
59.6

4-M4×0.7P×15 DP.

13
.5 27

0.
523

44
.5

10

  LMK60连接法兰

Ø
8h

7
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28

87
23 50

8

單軸機器人

马连座F0   

马达连接法兰F1   

马达连接法兰F2   马达连接法兰F6   

马达连接法兰F3   转接固定座H0   

马达连接法兰F5   

马达连接法兰F4   
85

P.C.D.70
4-M5×0.8P×10 DP.

32
64

1
4-M4×0.7P×8 DP.

30°
45°

30
°

45
°

18
28

87
23 50

10

Ø
46 +0

.0
5

+0
Ø

50

62

P.C.D.70
4-M4×0.7P×10 DP.

45
°

45°

32
64

1

18
28

87
23 50

8 62

P.C.D.46
4-M4×0.7P×8 DP.

32
64

1

45°
45°

18
28

87
23 50

8

Ø
46+0

.0
5

+0
Ø

30

62
P.C.D.45 45°

45°

1
32

64

18
28

87
23 50

12

Ø
46 +0

.0
5

+0
Ø

70

80

P.C.D.90
4-M5×0.8P×12 DP.

32
64

45°

45
°

18
28

87
23 50

8

Ø
46+0

.0
5

+0
Ø

36

50
62

32
64

1

50

4-M4×0.7P×8 DP.

18
28

87
23 50

8

Ø
46+0

.0
8

+0
.0

3
Ø

38
.1

47.14
62

32
64

1

47
.1

4

4-M4×0.7P×8 DP.

13
1820

2823

Ø
40

h8

40
85 4-M5×0.8P×12 DP.

40
2032

64

1

18
28

87
23 50

Ø
46 +0

.0
5

+0
Ø

50

P.C.D.60

Ø
46+0

.0
5

+0
Ø

30

4-M3×0.5P×8 DP.

  LMK86连接法兰

3.5

3.5

3.5

  极限开关

19
5

26.5

9.
713

.116
.3

7
5

13.5

7
1316

.520

5.
4

6.
412

.615
.4

7.
2

3.
6

19

光轴

6.
412

.615
.4

光轴

2.
8

BS5-L1M BS5-Y1M

Ø3.2 THRU.

Ø3

Ø3.2 THRU.

Ø3

Ø
10

h7

D-14




